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Tutto  intorno  a  noi  la  tecnologia  avanza  a  passi  da  gigante.  A  volte  
diamo  per  scontate  alcune  delle  nuove  e  sorprendenti  tecnologie  che  
giungono  tra  le  nostre  mani.  Ma  è  molto  intrigante  e  motivante  per  gli  
studenti  provare  a  comprendere  come  funzionano  alcuni  strumenti  e  
servizi  ormai  di  uso  quotidiano.  Torna  quindi  valido  come  metodo  di  ap-­
prendimento  poter  replicare  in  un’applicazione  informatica  “fatta  da  noi”  
il  prodotto  e  il  comportamento  del  programma  o  oggetto  informatico,  per  
poterlo  capire.
Bisogna  comprendere  che  è  molto  importante  poter  mettere  gli  stu-­

denti  in  grado  di  comprendere  ciò  che  studiano,  in  modo  che  gli  apprendi-­
menti  non  si  dimentichino,  e  si  diventi  capaci  di  applicare  quanto  appreso  
in  situazioni  diverse.
Una  formazione  di  qualità  che  promuove  la  motivazione,  la  pratica,  la  

creatività,  il  pensiero  e  la  comprensione  degli  studenti,  elimina  qualsiasi  
timore  di  insuccesso  scolastico.  Promuove  anche  il  contrario,  la  voglia  di  
procedere,  per  gettare  le  basi  di  un  buon  livello  di  formazione  che  prepari  
meglio  gli  studenti  per  il  futuro.
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Analizzando  questi  fattori,  nella  nostra  azienda  Minirobots,  è  nata  l’i-­
dea  di  proporre  una  soluzione,  un  robot  educativo  progettato  su  quattro  
chiari  elementi:

essere  un  prodotto  attraente  per  lo  studente  e  per  il  docente,
capace  di  realizzare  una  curva  di  apprendimento  rapido,  per  coin-­
volgere  gli  studenti,
scalabile,  predisposto  per  vari  livelli  di  apprendimento,
con  un  prezzo  accessibile  per  la  scuola.

E  così  è  nato  il  robot  mOway.
Il  robot  mOway  è  una  soluzione  per  apprendimenti  svariati,  raccolti  

in  un  unico  strumento,  con  il  quale  è  possibile  avvicinare  il  mondo  della  
robotica  e  della  tecnologia  elettronica  alle  istituzioni  scolastiche.
Con  mOway  è  possibile  per  gli  studenti  scoprire  la  programmazione  

potendo  utilizzare  diversi  ambienti  di  programmazione,  per  il  controllo  
del  robot,  del  suo  input  e  output.
Dopo  quattro  anni  mOway  è  presente  nelle  scuole  in  oltre  venti  paesi  in  

tutto  il  mondo,  e  siamo  in  contatto  e  abbiamo  il  sostegno  di  centinaia  di  
insegnanti  che  condividono  l’entusiasmo  per  le  attività  di  apprendimento  
che  i  loro  studenti  realizzano  con  mOway.
L’ultimo  caso  di  successo  è  stato  l’Italia,  dove  10  scuole  di  tutta  Italia  

hanno  conosciuto  mOway,  e  insegnanti  e  studenti  ci  hanno  mostrato,  alla  
Robocup  Jr  tenutasi  il  19  aprile  scorso,  il  loro  lavoro,  tante  buone  idee  e  
entusiasmo.

Giovanni Marcianò
Università di Torino Dipartimento di Filosofia e Scienze della 
Formazione
giovanni.marciano@roboticaeducativa.it

“Buongiorno,  scrivo  da  una  società  spagnola,  Minirobots,  che  ha  

creato  un  robot  educativo  denominato  mOway.  è  uno  strumento  

educativo  per  introdurre  gli  studenti  al  mondo  della  robotica,  la  

programmazione  e  la  elettronica.  Vorremmo  avere  più  presenza  in  

Italia  e  che  la  gente  cominci  a  conoscere  il  nostro  prodotto.  Quindi,  

vorremmo  pubblicare  un  articolo  su  mOway  sul  suo  sito  Web,  se  

possibile.”
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Da  questa  mail  di  inizio  gennaio  nasceva  qualcosa  di  più  di  un  articolo  
su  www.roboticaeducativa.it  …  nasceva  una  ricerca-­azione  “a  distanza”  
che  ha  coinvolto  dieci  Istituti  del  I  ciclo  della  Rete  Robocup  Jr  Italia,  per  

-­
nello  mancante”  nell’ambiente  di  apprendimento  proposto  nel  2006  dall’  
IRRE  Piemonte  alla  scuola  italiana.
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-­  Software
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Lego  NXT  

Problemi  robotici  
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In  un’ideale  dotazione  del  Laboratorio  di  Robotica  Educativa  (LRE),  a  
costi  “scolastici”  e  con  attenzione  a  sicurezza  e  oneri  di  gestione,  ma  po-­
tentemente  incidente  sui  processi  di  apprendimento  dai  4  ai  14  anni,  nel  

mOway  sembrava  essere  l’ideale  sviluppo  dello  Scribbler,  e  premesso  al  
Lego  NXT.  L’anello  mancante,  appunto,  visto  lo  “sforzo”  sinora  registrato  
nelle  scuole  per  approcciare  il  kit  Lego  e  nel  gestirne  le  innumerevoli  
potenzialità.
La  pubblicazione  completa  degli  esiti  registrati  e  delle  relazioni  dei  

docenti  potrà  dare  un  più  chiaro  quadro  dei  risultati  di  questa  azione  che  
-­

liane  del  I  ciclo  come  “terzo  stadio”  del  laboratorio  di  Robotica  educativa,  
aggiornando  lo  schema  pubblicato  nel  2007  [Marcianò,  2007,  “La  robo-­

www.roboticaeducativa.it
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tica  quale  ambiente  di  apprendimento”,  in  Atti  Didamatica  2007,  link:  
http://www.roboticaeducativa.it/wp-­content/uploads/2012/03/2007_
Atti_didamatica_a_x.pdf.
Il  quaderno  didattico  appena  pubblicato  potrà  permettere  alle  scuole  

che  vorranno  proporre  mOway  nei  propri  laboratori  di  Robotica  educativa  
di  sollecitare  il  potenziale  cognitivo  dei  propri  alunni,  in  un  graduale  cre-­
scendo  di  problemi  robotici.
Nel  frattempo  la  versione  del  mOway  che  sarà  distribuita  in  Italia  è  la  

più  recente,  integrata  con  Scratch  nel  “mOway  Scratch  Kit”.

Insegnanti  che  hanno  partecipato  alla  Ricerca-­Azione
(in  grassetto  quelle  di  cui  compare  più  sotto  la  relazione)

Piemonte:  Patrizia  Battegazzore  (I.C.  Tortona  A  (AL))
Lombardia:  Massazza  Monica  (I.C.  Mortara  (PV))

Veneto:  Donatella  Collodel  (I.C.  Vittorio  Veneto  I  Da  Ponte  (TV))

Abruzzo:  Delli  Rocili  Romina  (I.C.  Pescara  7)
Puglia:  Lucrezia  Iannola

http://www.roboticaeducativa.it/wp-content/uploads/2012/03/2007_Atti_didamatica_a_x.pdf
http://www.roboticaeducativa.it/wp-content/uploads/2012/03/2007_Atti_didamatica_a_x.pdf
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Lo  staff  della  MiniRobots  che  ha  supportato  la  Ricerca-­Azione
CEO:  Elena  Merino
Progettista:  Daniel  Del  Rio
Progettista:  Samuel  Merino
Social  networking:  Eva  Llanos

Nelle  dieci  scuole  coinvolte  sono  rappresentati  diversi  contesti  reali  

la  lista:

scuole  primarie  con  passata  esperienza  con  BeeBot  e  Scribbler  

NOME  SQUADRA ISTITUTO CITTA
Curiosity IC  Mortare Mortara  (PV)
Speedy  Team I.C.  Tortona  A Tortona  (AL)
etnea-­resque I.C.  S.  Casella Pedara  (CT)
Japigia1  super  robot IX  C.D.  Japigia1 Bari

scuole  sec.  I  grado  con  esperienza  CON  BeeBot  e  Scribbler

NOME  SQUADRA ISTITUTO CITTA
Run  Again Scuola  media  Raine-­

rum
Bolzano

Gli  inseguitori I.C.  Trento  3 Trento

scuole  sec.  I  grado  SENZA  esperienza  con  BeeBot  e  Scribbler

NOME  SQUADRA ISTITUTO CITTA
spoltoreinsieme2013 IC  D.  Alighieri Spoltore  (PE)
Crazy  Robot  Team I.C.  Da  Ponte Vittorio  Veneto  (TV)
Vai_mOway I.C.  Percara  7 Pescare
La  mitica  2M SC.  SEC.  I  GR.  Mastro  

Giorgio
Gubbio  (PG)
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prese  parte  alla  ricerca-­azione  a  distanza


